Вариант 1

ДИСТАНЦИОННАЯ СЛЕДЯЩАЯ СИСТЕМА ПЕРЕДАЧИ УГЛА ПОВОРОТА

Предназначена для поворота некоторой оси, называемой исполнительной или выходной, осью, по закону, определяемому другой - командной, или входной осью.

Входная и выходная оси следящей системы связаны соответственно с движками задающего П1 и отрабатывающего П2 потенциометров. Разность снимаемых с них напряжений, пропорциональная ошибке ( = (1 - (2 поступает на вход усилителя. Последний управляет работой электрического исполнительного двигателя М. Выходной вал двигателя механически связан через редуктор Р с объектом управления ОУ и движком потенциометра П2.

Элементы системы описываются следующими уравнениями:

элемент сравнения 



( = (1 - (2 ;

потенциометрический преобразователь 
U = k1 ( ;

усилитель 




Tу dU1/dt + U1 = k2 U ;

двигатель 




Tм d2( /dt2 + d( /dt = k3 U1 - k4 Мн ;

редуктор 




(2 = k5 ( ;

где
k1 - коэффициент передачи потенциометрического преобразователя; 

k2 – коэффициент передачи усилителя;

k3 = (хх/ Uн = (nхх /30Uн - коэффициент передачи двигателя;


Uн - номинальное напряжение питания двигателя;

nхх - скорость холостого хода двигателя;


k5 = 1/i - коэффициент передачи редуктора;

i - передаточное отношение редуктора;

k4 = (хх/ Мп - коэффициент наклона механической характеристики двигателя;

Mп - пусковой момент двигателя;

Tу - постоянная времени усилителя;

Tм - постоянная времени двигателя.

( - перерегулирование;

tр - время переходного процесса;

	Параметры
	Варианты

	
	0
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9

	k1 , В/рад
	50
	60
	70
	80
	90
	50
	60
	70
	80
	90

	k2 
	900
	800
	700
	600
	500
	500
	600
	700
	800
	900

	i
	1000
	900
	800
	1200
	1100
	1000
	900
	750
	750
	1000

	Uн , В
	110
	220
	110
	220
	110
	220
	110
	220
	110
	220

	nхх , об/мин
	9000
	8000
	7000
	6000
	5000
	5000
	6000
	7000
	8000
	9000

	Tу , с
	0,01
	0,02
	0,015
	0,025
	0,01
	0,02
	0,005
	0,008
	0,005
	0,01

	Tм ,с
	0,1
	0,12
	0,15
	0,1
	0,12
	0,1
	0,05
	0,08
	0,07
	0,1

	Mп 10-2 , Нм
	0,5
	0,55
	0,6
	0,65
	0,7
	0,65
	0,6
	0,55
	0,5
	0,7

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	(, %
	18
	20
	22
	25
	28
	30
	35
	40
	30
	25

	tр , с
	0,1
	0,2
	0,3
	0,1
	0,2
	0,3
	0,1
	0,2
	0,3
	0,25
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